
������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��������������� ��������������� �� SO(�, �)

������ ���������

���

���� ��� ����

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

����

� ������ �����

� G = SO(�, �)

� SO(�, �) ��� ���� �������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��� ����������� ������� ���� �������

G ��� ������ ����������� �� ���������� �����
X = G/K ��������� ������ ρ : Γ = π�Σ → G ��������� ��������� ��
����� f : eΣ ,→ X ������� ��� ����������� �

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��� ��������� �������

���������������� ���������� ��������

��� ρ ����������������� ����� �� �� ����������� ������ ������� ����

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

���������� �

����� ����������

��� ��� N > � ����� ��� ���������������� ��������������� ���� ��
����� N ������ ����������� ������� ������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��������������� ���������������

���������

ρ �� ��������������� �� ����� �� f ����������� ������� ���� ������
���� |IIf | < �

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

�� ���� �

���������� ������������������ �����

��� ρ ���������������� �����

�� ρ �� ����������������

��� f �� ��� ������ ����������� ������� ����

���� ��� ����������� ��� �� � ������������� D� × Rn−� → Hn�

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

������ �� �����

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

����������� ���������������

���������� ���������������

��� ��������������� �� ��� ��������������� ����� �� ����
������������ �� ��� ������ ������� ���� �� ��������� ���� ����� �
�������� ������ ��� �� T ∗�����(S)�

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

�� ����������� �

����������

��� ρ ����������������� ����� �� � �������� ������� ���������

����������

����� ���� ������� ��� �� ����������� �� ���������������
��������������� �

��� �� ���� � ����������� ��������������� �� ���
��������������� ������ ����� �

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

���� ������� �� � �������

����������� �������������� �� ��� ������� ����� �����

����������������������

����� ��� �������� �� ���������� ���� ������� ���� � �������
��������� � ���������������� ��������������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

���� ��������������� �

��

����� �� � ����� g� ≥ � ���� ���� ��� ��� g ≥ �� ����� �� �
�������������� ρ : π�Σg → SO(�, �) �����������

�� ρ\H� �� � ������ � ���� ������ ���� Σg �

��� ρ �� ���������������

���� f ��� ����������� ������� ���� �� ������������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

���������������

f : Σ ,→ M�

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

������ �� �����

�� ����� ��� ��������� ���������

��� ����� � ���� ���� ���� ��� ����������� ��� � ���� �����

���� � ��������� �� � ����

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��� ������ ��������

∆u = e�u − �+ e−�ue�v |α|� ���

��� ����������������� ������� �� ��� v 7→ Φ(v) ���������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��� ���������� ��������

∆v =
degN

�g − �
− e−�ue�v |α|� ���

��� ��������������� ���������� �� ��� u 7→ Ψ(u)

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

��� ��������������� ����������

Z
|∇u|� ≤ � ⇒

Z
e�πu

� ≤ C (Σ) ���

��� �� ���� J(w) = − �g−�

���Σ degN

R
|∇w |� + log �

���Σ

R
e�we−�u|α|�

�� ����� �������

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

������� �� ��� ��������

�� ��� ��� ���������� �������� �� ���� |e�ue�Ψ(u)|α|�|∞ ≤ �

�
�

������ ���������



������ �����

G = SO(�, �)
SO(�, �) ��� ���� �������

�� ��� ����� ����� �����

������ ���������


























